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第4课循环往复
第一单元：初次相识

•程序的循环结构

•多次循环的应用

•函数创建及其应用
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函数的创建和运用



函数的创建和运用
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关注乡村振兴！

关注乡村学校教育！

关注乡村学校科技创新教育！

关注中国电子学会“烛光义教”公益活动！



“烛光义教”是扇窗，透过这扇窗

关注乡村学校现代科技教育。

“烛光义教”是扇门，走进这扇门

推动乡村学校现代科技教育。


